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Stepper Motor 5V DC محرك

This is a 5v 28YBJ-48 Stepper Motor with Gear Reduction, so it has good torque for its size, but relatively
slow motion. These motors/drivers are made by the millions for A/C units, fans, duct controls etc. which is
why they are   so inexpensive

Details :

Product Name : Step Motor
Voltage : DC 5V
Resistance : 300 Ohm
Step Angle : 5.625 x 1/64
Reduction Ratio : 1/64
Body Size : 28 x 19 mm / 1.1″ x 0.75″ D*T
Shaft Dia : 5 mm / 0.2″
Cable Length : 23 cm / 9″
Main Material : Metal, Plastic
Main Color : Silver ,Gray, Blue
Package Content : 1 x Step Motor

محرك خطوي ( stepper ) يستخدم ف الالات الصغيرة الت تحتاج لدقة ف التحم بمحركاتها من اهم مميزاته انه يمن التحم ف عدد
سرعة دوراته وزاوية التوقف بدقة ، هذا النوع من المحركات جيد للمشاريع الصغيرة .

  تفاصيل المنتج :
اسم المنتج : محرك الخطوى

مصدر الجهد : 5 فولت
قيمة المقاومة : 300 اوم

الزاوية الخطية : 5.625 *1/64
المقاس : 28*19 مم

معدل المحرك : 1/64
مقاس عمود الدوران : 5 مم

طول السلك : 23 سم
المونات الأسياسية : حديد ، بلاستيك

المحتوى : عدد محرك واحد

https://geeksvalley.com/product/stepper-motor-5v-dc/
https://geeksvalley.com/product/stepper-motor-5v-dc/
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Stepper اردوينو – الدرس السابع عشر – المحرك الخطوي
Motor

مقدمة

محرك Stepper motor ويدع بالعربية المحرك الخطوي (محرك خطوة بخطوة) وهو محرك كهربائ يستخدم ف الآلات الصغيرة
الت تحتاج لدقة ف التحم مثل الطابعة وقاطع الليزر .. الخ

من أهم مميزات هذا المحرك الخطوي هو انه يمنه التحم ف عدد وسرعة جوراته وزاوية التوقف بدقة.

ف هذا الدرس ستتعلم كيفية التحم بالمحرك الخطوي stepper motor عبر الأردوينو ورقاقة التحم L293D والت استخدمناها
بالدرس السادس عشر.

https://geeksvalley.com/tutorial/arduino-lesson-17-stepper-motor/
https://geeksvalley.com/tutorial/arduino-lesson-17-stepper-motor/
https://geeksvalley.com/tutorial/arduino-lesson-17-stepper-motor/
https://geeksvalley.com/tutorial/arduino-lesson-16-motor-reverse/?view=all
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المواد والأدوات

(5V Stepper Motor) 1× المحرك الخطوي

https://geeksvalley.com/wp-content/uploads/2015/09/stepper-motor-project.jpg
https://geeksvalley.com/wp-content/uploads/2015/09/27.jpg
https://geeksvalley.com/product/stepper-motor-5v-dc/
https://geeksvalley.com/product/stepper-motor-5v-dc/
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(Dual H-Bridge  L293D)م بالمحركاملة للتح1× دائرة مت

(Half-size Breadboard) 1× لوحة التجارب

https://geeksvalley.com/product/74hc595-shift-register/
https://geeksvalley.com/product/74hc595-shift-register/
https://geeksvalley.com/wp-content/uploads/2015/09/53.jpg
https://geeksvalley.com/product/half-size-breadboard/
https://geeksvalley.com/product/half-size-breadboard/
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 1× اردوينو اونو

حزمة أسلاك توصيل (ذكر‐ذكر)

https://geeksvalley.com/wp-content/uploads/2015/09/63.jpg
https://geeksvalley.com/product/arduino-uno-r3-atmega328/
https://geeksvalley.com/wp-content/uploads/2015/09/73.jpg
https://geeksvalley.com/product/jumper-wires-male-male/
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1× سلك اردوينو

توصيل الدائرة

محرك stepper motor لديه 5 اسلاك ، كما سنقوم باستخدام رقاقة L293D كاملة هذه المرة .

لاستخدام المحرك الخطوي بالمشروع يمن استخدام اسلاك jumper wires وربطها بالمحرك عبر المقبس الموجود بنهاية اسلاكه
الخمسة حت تتمن مر توصيله بلوح التجارب.

https://geeksvalley.com/product/a-b-usb-cable/
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لاحظ أن السلك الأحمر للمحرك لايتم ربطه بأي شء.

ود البرمجال

الود التال يستخدم شاشة الاتصال التسلسلserial monitor  ، لذلك بعد رفع الود عل الاردوينو وتشغيله ، قم بفتح شاشة الاتصال
.’steps‘ وقم بإدخال رقم الخطوات Serial Monitor التسلسل

جرب ادخال القيمة 500 ، هذا سيجعل المحرك يدور حت درجة 360 درجة. قم بإدخال القيمة ‐500 وسيقوم المحرك بالدوران بشل
.سع

#include <Stepper.h>

int in1Pin = 12;
int in2Pin = 11;
int in3Pin = 10;
int in4Pin = 9;

Stepper motor(512, in1Pin, in2Pin, in3Pin, in4Pin);

https://geeksvalley.com/wp-content/uploads/2015/09/stepper-motor-board-design.jpg
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void setup()
{
  pinMode(in1Pin, OUTPUT);
  pinMode(in2Pin, OUTPUT);
  pinMode(in3Pin, OUTPUT);
  pinMode(in4Pin, OUTPUT);

  while (!Serial);

  Serial.begin(9600);
  motor.setSpeed(20);
}

void loop()
{
  if (Serial.available())
  {
    int steps = Serial.parseInt();
    motor.step(steps);
  }
}

كما تلاحظ يوجد متبة برمجية خاصة لدعم محرك stepper motor مما يجعل استخدام المحرك سهل جداً.

.’in1’ – ‘in4‘  البرمجية ، يتم تعريف المنافذ ’stepper‘ تبةبعد اضافة م

Stepper motor(768, in1Pin, in2Pin, in3Pin, in4Pin);

العامل المدخل الأول هو عبار عن عدد الخطوات ‘steps’ الت سينفذها المحرك.

.Serial Monitor م الأردوينو بإنتظار الأرقام المقترحة للادخال من خلال الاتصال التسلسلبعد ذلك يقوم متح

أخيراً ، الأمر التال يقوم بتحديد السرعة للمحرك.

motor.setSpeed(10);

دالة loop واضحة ، حيث ينتظر الرقم المدخل (كنص) من خلال الاتصال التسلسلSerial Monitor   ويتم تحويل النص لرقم عبر
استخدام ‘parseint’. بعد ذلك يتم توجيه المحرك الخطوي بعدد خطوات الحركة.

Stepper Motor  المحرك الخطوي

المحرك الخطوي  Stepper motor يستخدم تروس والمغناطيس الهربائ لدفع التروس خطوه بخطوه.
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أنشطة أخرى

حاول تغيير الأمر الذي يقوم بتحديد سرعة المحرك الخطوي.

 motor.setSpeed(20);

=قم بالتلاعب بالقيم والأسلاك لتتعرف عل تأثير التغيرات الت قمت بها بالتجربة.

 

https://geeksvalley.com/wp-content/uploads/2015/09/stepper-motor-design.png

